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CATCHING TECHNOLOGY

Geometria de la red

- Condicion indispensable para una pesca eficaz

Para que un arrastre de fondo se
produzea de forma eficaz deberd de
existir una distancia tal entre puer-
tas que permita que la altura de la
red se mantenga estable v en contac-
to continuo con el fondo. La mayo-
ria de nosotros conocermos la impor-
tancia de este hecho, en especial
cuando el equipo con@l que estamos
trabajando es nueto. La mayor par-
te de los pescadores saben lg impor-
tancia que tiene ajustar la longitud
del azbley el angulo de atdgue al ti-
po de pescado que se esté pescando.
Sin embargo, muchos de nosofros
atin no hemos caido en la cienta de
lo mucho que puede afectar a laefi-
cacia de un arrastre un cambio en
la simetria de la red, por muy pe-
querio que éste seq, o Ios efectos de.
las corrientes de fondo.

Definicién de la geometria de la red
Basandonos en la informacién que aportan
los sistemas Scanmar, que es relevante para
conseguir el mejor resultado posible, eso si,
teniendo en cuanta siempre las condiciones
fisicas que influyen en la red, en Scanmar
hemos definido los pardimetros gue influyen
en la red, estos son:
= Distancia entre las puertas
+ Altura de la abertura de la red
« Simetria horizontal
+ Velocidad del agua a través de la abertura
de la red
+ Posicion (contacto con el fondo, espacio li-
bre entre burlén y fondo)
= Asimetria vertical de la red

Esta es una definicion muy amplia de la
geometria de la red pero tiene una especial
importancia para todos aquellos pescadores
que arrastran sobre pendientes y con co-
rrientes cambiantes. Sin embargo, la geo-
metria de la red es un factor importante pa-
ra cualquier pescador.
1.- Los Sensores de Distancia en las puer-
tas y las Sondas de Red informan sobre la
altura de la abertura de la red, el contacto
con el fondo y la densidad del pescado en la
boca de la red y constituyen el equipamiento
basico de cualquier sistema desarrollado pa-
ra uso en arrastreros. Unas puertas de a-
rrastre inestables, poca distancia entre las
mismas, la pérdida de contacto con el fondo
o una relinga de corchos inestahles son fac-
tores que reducen de manera considerable
la capacidad de captura de la red. Para
aquellos que no estan familiarizados con es-
tos sensores, puede resultar dificil entender
su importancia, sin embargo, son muchos
los pescadores que son conscientes del tiem-
Po que se tarda hasta que se llega a estar se-
guro de que la red opera de forma éptima
cuando se utilizan aparejos nuevos. Lo que
es mas, el comportamiento de la red puede
variar en funcién de las condiciones de la
mar y del fondo. Cuando Scanmar introdujo
el Sensor de Distancia hace mas de 20 afios,
muchos no se dieron cuenta de lo atil que
este sensor podria llegar a ser. Hoy en dia,
existen mas de 4.000 Sensores de Distancia y
Sondas de Red en uso, asi como Sensores de
Altura y Ojos de Red. Gracias al uso de es-
tos equipos, los pescadores aseguran la co-
rrecta simetria de la abertura de sus redes.
Los resultados 6ptimos se obtienen cuando
la distancia entre las puertas de arrastre es
la correcta y éstas se mantienen estables
dentro del agua, la abertura de la red es lo
suficientemente grande y el aparejo esta en
contacto con el fondo con la presién apro-
piada.

Con el paso del tiempo cada vez son mas

los pescadores que, por propia experiencia,
se han dado cuenta de que la posicion asimé-
trica de la red resta capacidad de captura a
ésta.

2.- El Sensor de Simetria ha demostrado a
muchos pescadores la importancia que tiene
arrastrar la boca del aparejo simétrica en re-
lacion al centro de la relinga de corchos. Las
razones por las que una red asimétrica pro-
voca pérdidas en el vohumen de capturas son
varias. Cambios en las corrientes y/o cam-
bios en la direccion de arrastre del bugue ha-
cen que la simetria de la red provogue un
cambio en el tiempo de arrastre. Si el resul-
tante entre la direccion de arrastre del bu-
gue y la corriente transversal no es de 9° en
la boca de la red, una gran cantidad del agua
gue deberia fluir por la red se escapa. Esto
hace gue la banda y el panel lateral del lado
opuesto se tuérzan, la malla se abra y el pes-
cado se.@seape. \La reduccion del flujo de
aguafue atraviesa la red redunda en la re-
dieeion de la captura. Ademas, una red asi-
métrica puede dar lugar a que el tren se des-
pegue del fondo permitiendo que los peces y
gambas se escapen. Es mds, un tren que no
se arrastra con_la posicion correcta tiene
mas facilidéd para quedarse trabado con
obstaculos y causan danids.

Es bastante comtnéntre los pescadores el

usar un sistema GBS par fijarda velocidad
de arrastre adecudda. Sin.ginbargo, con la
utilizacion de un GPS ne'se esti tomando en
cuenta la velocidad del agua qie se filtraa
través de Ia red, lo cual constlmye unfaetor
importante para que la captura sepmtluma
de forma eficaz.
3. El Sensor de Velocidad de 1la Red. Este
sensor, ademds de mostrar la simefria de la
red también indica la velocidad con Ia que el
agua se filtra verticalmente a través de la bo-
ca de la red. Si la red se arrastra en lamisma
direccién de la corriente, la velocidad deas
rrastre (GPS) tiene que incrementarse de
acuerdo con la velocidad de la corriente para
evitar que el pescado, en especial los peces
grandes, naden por delante de la red.

Si la red es arrastrada en la direccién con-
traria a la de la corriente, la velocidad de a-
rrastre (GPS) tiene que reducirse de acuer-
do con la velocidad de la corriente. De no
ser asi, la red creara el llamado “efecto cu-
bo", es decir, el agua no filtra a través de la
malla v ]a pesca es "empujada” hacia adelan-
te ¥ no entra en la red. La velocidad de ar-
rastre tiene que mantencrse a la velocidad
estimada de filtrado de la red para evitar el
consumo innecesario de combustible o la re-
duccién de la captura.

Cuando se pesca en zonas con fondos desi-

guales es muy dificil saber la profundidad a
la que la red estd situada después de largar-
la. Ademés, es muy dificil saber si la pro-
fundidad a la que se encuentra la red es la
adecuada para el tipo de pescado que se
quiere capturar y evitar asi pescar otras
especies.
4. Sensores de Profundidad. Estos senso-
res van colocados en 1a red y las puertas e in-
dican la distorsién vertical que sufre la red
cuando se pesca en un fondo muy desigual.
Una red que es asimétrica en el plano verti-
cal estara expuesta a las mismas fuerzas que
frabajan en la simetria v la velocidad de la
red en el plano horizontal. Asimismo, cuan-
do seguimos los contornos del fondo marino
vemos que éste sufre cambios constantes lo
que complica atin mas la situacién. Cuando
la red se arrastra sobre una pendiente, la
longitud del cable y la velocidad tienen que
ajustarse a menudo para asegurar que tanto
la simetria como el agua que se filtra por la
boca de la red sean las adecuadas.

Velocidad del barco (GPS) 4 nudos

En este ejemplo la velocidad de fa
red es correcte y el flujo de agua
que atraviesa la red el 6ptimo

Velocidad del barco (GPS) 4 nudos

Para evitar que se produzca el
flamando «efecto cubo» en la boca
de la red, |a velocidad del GPS de-
beria de reducirse a 3 nudos

‘este ejemplo la velocidad de la red
es demasiado lenta permitiendo a los
peces escapar. La velocidad del GPS
deberia de aumentarse 1 nudo

La ilustracion muestra una red disefiada para un arrastre de 4 nudos de velocidad.
Esta velocidad (GPS) tendra que ajustarse cuando haya corrientes de un nudo. Es
importante resefiar que las condiciones de la superficie pueden ser muy distintas a
las condiciones por el fondo.

OPTIMIZACION DE LA DURACION
DEL ARRASTRE. Tener conocimiento
de las corrientes que hay en la zona
donde arrastramos permite rentabilizar
la duracidn del arrastre al maximo. A-
rrastrar la ida y la vuelta o arrastrar
sdlo a la ida puede ser decisivo para la
captura.

Las lineas rojas del gréfico indican
cudndo es mejor arrastraralaidayala
vuelta, mientras que las lineas azules
indican cuando es mejor sélo arrastrar
alaida. Siesto le resulta de su interés,
por favor, contacte con Scanmar para
recibir mds informacién relevante a sus
circunstancias particulares.
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GEOMETRIA DE LA RED
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GEOMETRIA DE LA RED SIMPLE




