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La red del buque Krossfjords trim

Patrén George Nicol.

MV Krossfjord

L ] 1 .
Patrén: George Nicol
Construccién: 1980 en Noruega
L.O.A: 48 metros
Motor principal: 4000 hp
Control de Captura: ScanBas,
Instalado hace 1 afio
Puertas de arrastre: Thyborgn tipo V
(6 metros cuadrados)

Tipo de Pesca: Pesca peldgica

"Observar como Se eompor-
ta la red con los sensores
Scanmar es totalmente lo
contrario de lo que pensa#
mos cuando arrastramos
sin equipos Scanmar. El
patron George Nicol se ha
quedado impresionado con
el rendimiento de su buque
desde que instalo el siste-
ma ScanBas de Scanmar
hace un afio”,

Este patron nos dice "Instalamos el
Scanmar por una razon. Queria-
mos probar la Sonda de
Red - de la que ya habia-
mos tenido buenas refe-
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e arrastre para controlar la actua-
cion de las puertas de arrastre en
el mar.

El sensor de Distancia/Profun-
didad - un ganador
“Tan pronteseifio cOMenzamos a
arrasirar, sabigmos que iba a ser
un 6xite. Afites, en condiciones
normales, no habriamos sabido si
la puerta de babor o estribor iba a
irrumpif en la superficie - ni siqui-
era con el sonar en la relinga de
corchos", gdmenta Geprge.
Durante la ultima prueba. de
mar,J8 marea era de 6
nudos de babora estri-
bor. Pescdbamos a una

rencias en Noruega - la  Ver como la profundidad de 180 - 240
instalamos en la manga. red se com- metros, con una longitud
También instalamos las  porta a tra- de cable entre 198600 -700
puertas nuevas del tipo vés de los metros. La mayor parte
Thyboren "V" antes de co- sensores de la prueba de mar la de-
menzar la campana del SCanmaras dicamos a observar la in-
arenque. Con este tipo de total te | formacién que recibia-
puertas de arrastre, hemos ota me.n elo mos de los sensores por
sido capaces de incremen- contrario de primera vez y en condi-
tar o disminuir el peso en lo pensdba- ciones distintas a las nor-
el extremo inferior de las MOScuando  males,

puertas con solo afadir o arrastraba-

quitar pesos mientras que  mos sin el- Sefiales estables

estamos en la mar” los"
Krossfjord utilizé las

puertas Thyboren por primera vez
durante las pruebas de mar realiza-
das en Fraserburgh, junto con Sea-
tronics. El buque también instald
el nuevo sensor combinado de Dis-
tancia/Profundidad en las puertas

TLa actualizacion de los

sensores en relacion a la
distancia de puerta a puerta era es-
table, y cuando ajustamos el cable,
el sistema Scanmar lo mostraba de
forma evidente. La actualizacion
de los mismos sensores en relaci-
on a la profundidad de cada puerta

con la superficie, como George dijo
"te abria los ojos",

Puertas que se elevan

El primer reto consistié en ver si
teniamos el peso correcto en las
puertas de arrastre. Pudimos com-
probar inmediatamente que este
no era ¢l caso.

En el Scanmar vimos que las
puertas se¢ estaban elevando de
forma muy rapida hacia la
superficie. De hecho, con solo
mirar a la pantalla SeanBas
podiamos ver perfectamente el
momente en el que las puertas
estaban a punto de tocar la
superficie.

‘Continuamos largando cable pa-
ra Ver que resultados obteniamos.
Las puertas comenzaron a frabajar
corrgctamente ganando distancia
entre ellas y bajando hasta conse-
guir una profundidad normal hasta
que paramos de largar cable. En-
tonces, de repente las puertas se
juntaron y comenzaron a subir ha-
cia la superficie a 35 metros por
minuto,

Recogimos la red e instalamos
mas pesos en la parte inferior de
cada puerta. La tripulacion instalé
lo que el patrén considerd que era
adecuado para largar la red de nue-
vo. Esta vez, se podia ver en la
pantalla Scanmar que las puertas
bajaban a la vez y que el barrido
incrementaba a medida que se iba
largando mas cable.
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ada a la perfeccion

El comportamiento de la red fue mucho mas
estable esta vez. La distancia entre ambas
puertas se mantenia fija y la profundidad era
casi idéntica para ambas puertas.

Sonda de Red Scanmar en la manga

El siguiente sensor en instalarse en la red fue
la Sonda de Red Scanmar. Este s@nsor se ins-
talé en la parte delantera deda seccién de 16
pulgadas en la manga de @ red.

Una vez instalado en la red e eché a la mar
v el proceso comenz6 de nuevo. Observaimos el
comportamiento del sensor mientrés 14 red se
estaba largando v todo iba norm@l.

Una vez que se ajustaronlas longitudes de
los cables correctas y la red comenzd a pescar
observeé algo extrafio en los datogigiie presenta-
ba la pantalla Scanmar.,

George Nicol se preguntaba: "Comg puede
ser que tengamas solo una abertura de 2 me-
tros en la manga. Esta zona de la red deberia
de ser al menos el doble de los que muestra la
pantalla, especialmente cuando acabamos de
empezar a arrastrar”

"George Youngson de Seatronics, que tam-
bién participé en la prueba, le dijo podia
deberse a la instalacion del sensor. Era como
si el sensor se hubiera desplazado por ese drea
de la red"

";Piensas que el sensor se ha caido entre las
mallas de la manga? Puede que asi sea"
Cuando viramos la red vimos que de hecho, el
sensor se habia caido entre las mallas y la red
tenia un desgarro de 36 pies. Después de que
la tripulacion hube reparado 1a red, en lo que
se tardé 15 minutos, pusimos un panel grande
de nylon a lo large de la manga - lugar en el
que el sensor iria montando. Después instala-
mos un saco de nylon y le sujetamos directa-
mente en el panel.

Entonces instalamos la Sonda de Red dentro
y soltamos la red.

Esta vez el sensor funcioné como debia. En
la pantalla se registraba una abertura de 6 me-
tros y un espacio libre de 120 metros.

"No hubiera creido la informacién que se re-
cibia de la Sonda de Red durante el primer
arrastre. El sensor no nos estaba enganando.
La Sonda de Red nos decia exactamente lo que
estaba ocurriendo”.

Todo lo contrario de lo que hasta ahora
se crefa

“Ver como se comporta la red con los sensores
Scanmar es totalmente lo contrario a lo que
pensabamos que sucedia cuando arrastriba-
mos sin el equipo Scanmar. Antes, soliamos
alterar la red largando mas cable y quizas re-
cogiendo del otro mientras seguiamos las mar-
cas. Entonces quizds conseguiamos enderezar
la red (hacer que la longitud de los cables y la
tension fuera la misma), luego arrastréabamos

en linea recta durante diez o quince minutos
hasta que veiamos que uno de los cuatro sen-
sores de captura se ponia en rojo.

Una vez gue ya creiamos que ya teniamos
captura en la red nos refeririamos a las longi-
tudes de los cables y la tensién y enderezaba-
mos la red de acuerdo con dichos datos. Pero
desde que comenzamos a utilizar el Sensor
Combinado de Distancia/Profundidad, hemos
comprobado que lo que pensdbamos que era la
forma correcta de enderezar la red para conse-
guir captura, era de hecho, falso.

Antes de tener el equipo Scanmar a bordo,
siempre manteniamos los cables con la misma
longitud y tensién. Sin embargo, desde que he-
mos comenzade a utilizar los sensores de Dis-
tancia y Profundidad en las puertas, sabemos
exactamente como estd trabajando cada puer-
ta.
Las puertas de arrastre no consiguen un
escenaripperfecto una vez que las longitudes y
tension de los cables se han variado. Las puer-
tag'de arrastre pueden tardar hasta quince mi-
nutes en estabilizarse después de haberse al-
terad@ los cables.

Sabiam@s que nos ibamos a beneficiar del
sensor combinado de Distancia Profundidad
tan pronto como vimeseomo trabajaban en las
pruebas de mar.

Aprendiendo mas todos los dias

En lo que a la Sonda de Red@&e refiere, apren-
demos cada veéz mas dedéste sensor. Depen-
diendo de donde insfalemos el sensor en la
manga de la redg@btenemgds una informacion
realista del tamano de peges que hemos captu-
rado durante el arrastre,

Hemos comenzado a/@ronometrar_el-banco

de peces desde el minuto que dejada boca dela
red hasta que se registra en la'Sonda de Red.
Después, cronometramos el banco desde que
deja la pantalla Scanmar hasta que el primer
Sensor de Captura se pone rojo,
Podemos decir que en arrastres previes, he-
mos cronometrado el banco de peces en su via-
je desde la boca de la red hasta que alcanza la,
Sonda de Red en la manga y después, desde Ja
Sonda de Red hasta los Seosores de Capturaf lo
que puede llevar entre 4 y 7 minutos. Cu4ndd
esto sucede, sabemos que hemos capturado ca-
balla pequena.

Si se trata de caballa grade, entonces el tiem-
po de captura incrementa, tarda entre 8 y 15
minutos hasta que el sensor de Captura se po-
ne rojo.

También podemos saber si ha habido un
gran incremento en el volumen de peces que
han entrado en la manga, porque no solo ve-
maos el contador de peces en la pantalla que in-
crementa entre 3 y 7 sino que desde la pantal-
la vemos que la abertura de la red ha disminu-
ido de forma drastica".

George Nicol nos contacté para decirnos
que estaban echando la red a 270 brazas
con la corriente moviéndose de estribor a
babor.

Le sorprendi6 ver que aungue las puertas
estaban a la misma profundidad, en el ca-
ble habia una diferencia de 25 metros en-
tre babor y estribor.

Peces en la boca de la red pero no
en la manga

El siguiente arrastre se produjo en linea
recta en aguas profundas. Vieron peces
en la boca de la red pero no veian ningu-
no en la Sonda de Red instalada en la
manga. A George esta situacién le pare-

Ultimas noticias del MV Krossfjord

ci6 un tanto extrana y se preguntd por
qué los peces no se desplazaban hacia la
manga de la red.

il le coment6 al primer oficial:

"Aqui hay algoe extrano, la pesca no baja
hacia la manga. Tendremos que virar la
red.” Cuando subieron la red a bordo,
vieron que se habia rasgado en la parte
frontal de la manga. Los peces habian en-
trado en la red pero se habian eseapado
por la parte rasgada de la red en vez de
pasar hacia la parte de la manga.

George nos comento también: "Se debe te-
ner fe en los Sensores de Distancia y Pro-
fundidad y ereer lo que te dicen jellos no
mienten!
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¢Qué es un volcado de pantalla?

Ya gue Scanmar tiene la buena
costumbre de utilizarlas para

Scanmar Info, explicaremos
otra vez lo que es. Un voleado
de pantalla es una copia de la
imagen actual en las pantallas
del SecamBas o ScanMate, captu-

para desear ver tales pantallas,
es para poder tener la oportuni-
dad de estudiar lo que ha suce-
dido durante diferentes fases
del arrastre. Esto suministra in-
formacion util que puede, por
ejemplo, ser usada en arrastres

radas en un determinado mo-
mento de un arrastre. La razon

siguientes.

Estudiando
los detalles en
ratos libres

Con un ‘'volcado de pantalln” Ud. puede:
"fotografiar” situaciones especificas y estudiarias
’ Dposteriormente, cuando no este ocupado en la
evolucion de un arrastre.

Utilizando la funcién *
S : en disquete" y justo con una pocas pulsaciones, puede
I imfgenes en un disquete, para estudiarlas con mas

detalle posteriormente.
Este es el procedimiento para salvar una imagen en un

ptor SRU
) en la pantalla de
, 0 en su control remoto, para ScanMate, se volcara
alla en el disquete de 3,5”
studiar el arrastre en su PC mas
la imagen en papel.

%ﬂete.
@ heros tienen que ser

ompresor tal como
cheros, debe darlos un
cion .bmp

descomprimidos” utilizando. un
Winzip. Una vez dese 'mprﬁ_idos 1ot
nombre a su eleccid’}aky anadie 1a ter

La imagen puede %ﬂ!ﬁnﬂa utilizando una gran
variedad de programas. programa estandar para abrir
tales ficheros es Microsoft Photo Editor, pero puede que con
este programa no se consigan los colores correctos. Has
muchos programas graficos gue pueden ser descargados en
Internet. Uno de los que presenta los colores correctamente es
el XnView,

70% de la superficie de la tierra esta
cubierta por agua. Scanmar cubre lo que
esta debajo. & SCANMAR



